Dynamisk undersokningsstrategi: In-situ
skanning och presentation av resultat

¢ Fuel Fluorescence Detector (FFD) - bla PAH

¢ Membrane Interface Probe (MIP) - bl a VOCs, klorerade
16sningsmedel

¢ Electronic Nose 3320 - bl a tetrachloretylen, toulen, hexan
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Principer for dynamisk in-situ skanning

Bearbetning pi

Snabbt att implementera + billigt

Anvindning av in-situ skanning i adaptive cluster sampling for
att avgrinsa fororening
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Kostnadseffektivitet och representativitet

Exemplifiering med FFD
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3 personer, FFD mi
ing- och visualis

ond, borrvagn, GPS, laptop +
ngsverklyg (tex SADA)

Resultat: 20 sonderingar, 2290 mitpunkter, avgrinsad
fororening, representativa jordprover




