Direktmatning av organiska
fororeningar 1 mark

Jordnasa — ett samarbetsprojekt
mellan LiU/S-SENCE och SGI
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Jordnasaprojektet

e |dentifiera omraden som ar i behov av
saneringsatgarder pa grund av organiska
fororeningar | marken samt fOr uppfoljning och
kontroll av sanering.

 Utveckla en ny metod baserad pa gassensorer som
kan uppskatta halten organiska fororeningar |
mark | realtid med en portabel matutrustning.

* Metoden ska ge en bild av fororeningarnas
fordelning i marken, bade 1dngs ytan och pa
djupet.
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Direktmatande metoder

Metoder som finns idag:

FFD-sond (Fuel Fluorescence Detector) =
— Bensin, diesel och motorolja
— Hog eller 1ag halt

— Ger ibland falsk positiv signal (beroende pa
jordart t.ex.)

Andra metoder 77?7
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S-SENCE/SGI "jordnasa-projekt"

Foreslagen metod I S-SENCE/SGI-projektet:

Matsond med gassensorer =

— Potential att mata fler/andra organiska foreningar an
FFD-sonden

— Kan vara komplement eller erséttare till FFD-sonden
— Portabel metod som ger en 3D bild av fororeningars
fordelning | marken i realtid
Projektet planeras ske som 3-4 examensarbeten
under 2004-2005 och ska understka potentialen |
och behovet av metoden. Finansieras av CF's
miljofond.
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Seniora projektdeltagare

e LIU/S-SENCE

— Mats Eriksson

— Hans Sundgren
o SGI/Goteborg

— Yvonne Andersson-Skold
o SGI/Linkoping

— Martin Lyth

— Soren Nilsson-Paledal
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Examensarbeten 2004-2005

e Carl-Henrik Eriksson, kemi, Li1U

Artificiella fororeningar i artificiell mark med gassensormatris och GC

« Henrik Mamberg, kvartargeologi, GVC, GU

Artificiellt fororenad lera och studier av PCE-férorenad industritomt med
gassensormatris och GC

 Britta Danielsson, kvartargeologi, GVC, GU

Fororenad mark med gassensormatris, markradar och impedansmatnigar

o (Ev. Aron Rydhem, Teknisk fysik, Chalmers)

Utveckling av matsond for faltmatningar
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Calle Eriksson - Experiment och analyser

e Klassning av syntetiskt fororenad mark med
elektronisk nasa

— 5 olikafororeningar (PCE, Toluen, Bensen, Hexan och
attiksyra)

— Nagraolika halter av férorening (100 och 1000 mg/kg)

— Syntetiskt substrat (Baskarpsand 10 och 95)

— Varierande fuktighet (3% TS och méttat)

— Provtemperatur 10 °C

e Referensmatning med GC/MS
— Karaktarisering av gasfasen hos proverna
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Elektroniska nasan — AS3320

e 23 st gassensorer

e Plats for 12 st provbehadllare |
en provkarusell.

e Mjukvara med matstyrning
och datautvardering.




Respons vs sensor och amne

Respons vs sensor
1000 ppm, 3% H20, Baskarp 10
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Principalkomponenter
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PCA for 1000 mg prov/Zkg TS
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PCA for 1000 mg prov/Zkg substrat
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PCA 99% konfidensintervall 1000 mg/Zkg TS

A000ppm (Olpha = 0.99)
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Respons vs sensor och amne

Respons vs sensor
1000 ppm, 3% H20, Baskarp 10
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Loadingplot - val av sensorer

Fesp Resp Fesp Resp Resp Fesp
—|_ FE1014 O FE1054, . FE104B ¥ motos M3 A M7
Fesp Resp Resp Resp Resp Resp
X FE1024 <> FE101B u FE105B MC110 MC114 W MoTs
Rezp Resp Resp Resp Resp Resp
FE1034 A FE102B ’ M 0 M1 O MO115 . Hurniclity
Fesp Resp Resp Resp Resp
O FE1044 % FEI038 & MO102 X MC112 Q MC116
nc
LLPLL)
Y
— £
o 0.4 -
L8
™
H* .2 i
0 [
n- oA '
I “!“t ‘_
2o 00 ol v 02 03 04 05
1) 5.2 A
=
g=!
E B4 kv
-
nc
RLFLL

Loadings for PC #1 (89,8%)
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Metalloxidsensorer (typiskt SnO,)
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Planer for framtiden

e Ytterliggare 3 exjobb & pagang =
matningar under mer realistiska
forhallanden

 Fortsattningsansokan till CF's miljofond ar
inskickad = framtagning av prototyp for
mer faltmassiga matningar

» Ansokan till Formas haller pa att skrivas
samarbete med Tema Vatten, GV C och
MiljOo & processteknik AB




